ROOQT SIEL

ESP-17G3-S]

Rolniczy komputer kontrolno - sterujacy

Rozsiewacz

Instrukcja uzytkownika

Numer referencyjny:
125ASD-114818-PCJH

Rewizja:
2018-03-R0O1



ESP-17G-S] ROOQTSIEU

Spis tresci

Certyfikacja..........ocoooviiiinii 1
1. Srodki 0StroZNOSCi...........ccooviiiiiiiiiii 2
2. Informacje ogollne................ooooiiiiii 3
3. Parametry techniczne...............ccccc e 4
4. WYPOSAZENIC........uuuuiiiiiiiiiiiiiiiie e e e 5
5. Pomiary i WSkaznikKi................c.euveiiiiiiiiii e 6
6. WYMIAIY ... ..o 7
7.0pis panelu.............oooiiiiiii e 8
8. Pierwsze uruchomienie...................ccccoiiiiiiiiii, 9
9. Tryb Pracy ..o 10
9.1 Pozostate WidoKi...........ccoovviiiiiiiiiiiiciiieieeee e 11
9.2 Znacznik Sciezek technologicznych........................ 12
9.3 AlAIMY... e 12
9.4 Pomiary rejestrowane............coooevvvviiiiiiiieneeeeeeeeee. 12
0. MENU.....oo s 13
11. Opis Wyprowadzen................cccceeeeieeeeeeeeieeeeeee e 23
12. Czujniki i sterowanie.................ccccccoiiiiii 24

13, ZaSIHANI@. ... oo 25



ESP-17G-S] ROOTSIEU

Certyfikacja

DECLARATION OF CONFORMITY
(in accordance with ISO/IEC17050-1)
DEKLARACJA ZGODNOSCI

(zgodnie z ISO/IEC17050-1)

Manufacturer mark/Znak firmowy: ROOTESY
Product/Produkt: Multifunctional Unit Control/ Rolniczy komputer kontrolno sterujacy
Item Number/ Numer produktu: ESP-17R

The object of declaration described above is in conformity with the regirements of the
specifications listed below, following the provisions of the EMC Directive 2004/108/EC,
2004/108/WE

Opisany powyzej przedmiot deklaracji jet zgodny z wymaganiami specyfikacji nastepujgcych
postanowien dyrektywy 2004/108/EC, 2004/108/WE

EN55022:2010 + AC:2011 (PN-EN 55022:2011)
EN55024:2010 (PN-EN 55024:2011)
EN ISO 14982

Entity responsible / Dostawca odpowiedzialny
Maximes

ul. Drzycimska 20

85-555 Bydgoszcz

Instruction for disposal of WEEE by user in the European Union / Instrukcje dotyczgce utylizaciji
zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego przez uzytkownikow na terenie Unii
Europejskiej.

This product must be not disposed of with other waste. Instead, it os the user’'s

responsibiliti to dispose of their waste quipment by handing it over to a designated

collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment. The

separate collection and recycling of your waste equipment at the time of disposal

N help to conserve natural resources and ensure that it is recycled in a manner

that protect human health and the environment. For more information about where
you can drop off your waste equipment for recycling, please contact your local city office, your
household waste dissal service or where you purchased the product.

Tego produktu nie nalezy wyrzucaé wraz z innymi odpadami. Obowigzkiem uzytkownika w
przypadku pozbywania sie zuzytego sprzetu jest przekazanie go do wyznaczonego punktu
recyklingu zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego. Oddzielna zbidrka i recykling
zuzytego sprzetu pomaga w zachowaniu zasobow naturalnych i zapewnia, ze jest on
przetwarzany w sposob bezpieczny dla zdrowia ludzi isSrodowiska. Aby uzyskac wiecej
informacji o tym, gdzie mozna zostawi¢ zuzyty sprzet do utylizacji, nalezy skontaktowac sie z
lokalnym urzedem miasta, stuzbamioczyszczania Sciejkow z gospodarstw domowych lub z
miejscem, w ktérym produkt zostat zakupiony.
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1. Srodki ostroznoséci

Dla zapewnienia bezpieczenstwa przed przystapieniem do montazu nalezy
sie zapoznac z niniejszg instrukcja.

Instrukcje nalezy zachowac.

Wszystkie czynnosci instalacyjne nalezy wykonywac z odigczonym
akumulatorem i stosujac odpowiednie narzedzia zachowujac wymagane
wszelkie srodki ostroznosci.

Nie wystawia¢ aparatury pomiarowej na dziatanie strumienia wody.
Przestrzega¢ nominalnych warunkow pracy w tym napiecia zasilania.
Zabezpieczy¢ urzadzenie oraz przewody doprowadzajace zasilanie
bezpiecznikiem 5A.

Nie podigczac urzadzenia do zasilania poprzez przetwornice napiecia.

W przypadku dluzszego czasu zaprzestania pracy, urzadzenie odtaczy¢ od
zasilania.

Uzywac wylacznie zgodnie z przeznaczeniem.

Producent oraz autoryzowany serwis ma wytaczne prawo do modyfikacji
urzadzenia.

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za uszkodzenia wyrobu powstate w
wyniku instalacji niezgodnie z instrukcjg montazu przez osoby
nieuprawnione lub w wyniku niewlasciwego skiadowania.

W przypadku stwierdzenia objawdéw niepoprawnego funkcjonowania nalezy
natychmiast zaprzestac pracy oraz odlgczy¢ urzadzenie z zasilania.

Nalezy zaistniaty fakt zgtosi¢ do autoryzowanego serwisu.
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2. Informacje ogolne

Poktadowy terminal ESP-17 to komputer kontrolno pomiarowy z funkcjami sterowania.
Zostat tak zaprojektowany aby jako jedna jednostka zapewnia¢ wsparcie nadzorujgce i sterujgce w rozsiewaczu.

Ponadto oprocz wykorzystania urzadzenia jako komputer poktadowy uzywajgc pojedynczych funkcji moze
stuzy¢ jako:

1. Predkosciomierz GPS i predko$ciomierz wspdtpracujacy z czujnikiem predkosci do prac polowych jak
i wzorzec do kalibracji predkosciomierzy zamontowanych fabrycznie
2. Obrotomierz jednego lub kilku elementéw wirujgcych
3. Znacznik $ciezek technologicznych
4. Miernik:
- areatu
- roboczogodzin
- motogodzin
- przebytej drogi
- zuzytego paliwa
- wartosci fizycznych takich jak ciezar, cisnienie, temperatura, poziom cieczy

Dzieki opcji dowolnego wyboru wyswietlanych parametréw moze stuzy¢ do porownywania w dowolnych
zestawieniach dwéch wybranych pomiarow.

ESP-17 realizuje kontrole i sterowanie poprzez:

- wys$wietlanie wartosci parametréow pracy na wyswietlaczu LCD

- sygnalizacje kontrolkami diodowymi stanu urzgdzenia oraz przekroczenia nominalnych parametréw
pracy

- sygnalizuje dzwiekiem przekroczenia nominalnych parametréw pracy

- steruje elementami wykonawczymi

Komputer ESP-17 to jednostka przystosowana do szerokiej rozbudowy wedtug indywidualnych potrzeb w
zakresie:

- regulacji

- sterowania zaworami, sitownikami

- dokonywania zréznicowanych pomiardw oraz ich matematycznego przetwarzania

- rejestrowania zdarzen i warunkéw pracy

- przesytania informacji bezprzewodowo jak i za pomocg nosnikéw danych
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ROQ'TSIEEU

3. Parametry techniczne

Zasilanie:
Zakres DC:
Pobor pradu w stanie pracy max:
Pobdr pradu w stanie spoczynku max:

Temperatura pracy:

Wejscia cyfrowe precyzyjne

llos¢:

Zastosowanie:

Zakres czestotliwosci:

Zakres napiecia:

Rodzaj czujnika:

Typ wyjscia czujnika:
Dwu-przewodowy
Dwu-przewodowy napieciowy
Troj-przewodowy

Wejscia cyfrowe:

llos¢:

Zastosowanie:

Maksymalna czestotliwosci:

Zakres napiecia:

Rodzaj czujnika:

Typ wyjscia czujnika:
Dwu-przewodowy:
Troj-przewodowy:

Wejscia analogowe:
llos¢:
Typ wejscia: napieciowy
Zakres napiecia:
Przetwornik AD:
Prébkowanie:

Wyjscia sterujace:
llos¢:
Typ wyjscia:
Maksymalne napiecie:
Maksymalny prad:

Modut GPS:

Pasmo czestotliwosci:
Kanaty:

Doktadno$c¢ pozyciji:
Doktadnos$¢ predko$ci:
Doktadnos$¢ przyspieszenia:
Czas pierwszej pozyciji:
Maksymalne prébkowanie:
Antena:

8 -28V
250mA
30mA

-20-60stC

8
obrotomierze, predkosciomierz, przeptywomierz
0.1-1kHz
0-30V
hallotronowy, indukcyjny, optyczny

NPN, PNP
2-30V
NPN, PNP

2
wyzwalanie hektaromierza, licznik przejazdéw
1Hz
0-30V
hallotronowy, indukcyjny, optyczny, kontaktron

NPN, PNP
NPN PNP

0-10V
10 Bit
4 Hz

oC
20V
100mA

L1(1575.42MHz)
66.22 (Sledzenie)
2.5m
0.05 m/s
0.05 m/s2
<35s
5Hz
aktywna 3.3V 1575 Mhz
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4. Wyposazenie

Rejestr roboczogodzin
Rejestr motogodzin

Rejestr areatu

Rejestr czasu pracy maszyny
Rejestr przebytej drogi

Rejestr wydatku cieczy

Predkosciomierz
Predkosciomierz GPS

Obrotomierz silnika

<SS

Obrotomierz miocarni
Obrotomierz sieczkarni
Obrotomierz separatora
Obrotomierz wentylatora
Obrotomierz zbozowego
Obrotomierz ktosowego

Obrotomierz WOM
Obrotomierz talerza 1
Obrotomierz talerza 2

Wydajnos¢ ha/h

S S

Czujnik strat ziarna - sito
Czujnik strat ziarna - wytrzgsacz
Wysokosc¢ hedera

Cisnienie cieczy
Poziom cieczy

Poziom paliwa
Cisnienie oleju
Temperatura silnika

Wydatek cieczy L/min
Wydatek cieczy L/ha

Znacznik sciezek technologicznych

Alarm obrotow
Alarm predkosci

S <
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ROQ'TSIEEU

5. Pomiary i wskazniki

Pomiary rejestrowane:

- roboczogodziny - czas pracy silnika
- motogodziny - przebieg silnika

(na podstawie predkosci obrotowej)

- areat - miernik hektarow
- czas pracy maszyny
- dystans

- wydatek cieczy

Przebieg Przebieg
staty okresowy
OH 0.00H
0 MH 0.00 MH
0.0 ha 0.000 ha

0.00 H ha
0.0 km 0.000 km
0.00L

Wskazniki:

Predkosciomierz GPS
Predkosciomierz

Obrotomierz gtéwny

Obrotomierze pozostate

Temperatura
Cisnienie

Ciezar

Poziom cieczy
Wysokos¢ hedera
Wskaznik start ziarna

Wydatek cieczy na hektar
Wydatek cieczy na minute

Wydajnos¢ na godzine

Znacznik $ciezek technologicznych

Rozdzielczos¢
0.1 km/h
0.1 km/h
1 RPM

1 RPM

1°C
0.1BAR
1 kg
1L
1cm
1%

1L/ha
0.1L/min

0.1ha/h

Zakres pomiarowy

0.1 -nkm/h
0.1 -nkm/h

1-nRPM

1-n RPM

0-n°C
0.1 -n BAR
1-nkg
1-nL
1-ncm
0-100%

1-nL/ha
0.1 - n L/min

0.1- n ha/h

n - oznacza maksymalng ilo$¢ wyswietlanych cyfr o wartosci 9. Np. 999.9L
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6. Wymiary
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7. Opis panelu

Aktywacja sygnalizacji dzwigkowej
obrotomierzy

Predkos$¢ poza zakresem

Urzadzenie w trakcie operacji zapisu

Obroty poza zakresem

Praca - wiaczony pomiar arealu

Wilaczona dzwigkowa sygnalizacja

Aktywacja sygnalizacji dzwigkowej

Konfiguracja hektaromierza i
Licznika $ciezek technologicznych

Szybka zmiana szerokosci roboczej
maszyny od 1/4 do 4/4

Przejgcie kontroli nad czujnikiem
pracy, wyzwalaniem hektaromierza

predko$ciomierza

) )
Off
SPEED

Menu obrotomierzy

Zerowanie pomiaréw okresowych

Zmiana tresci wyswietlacza
pomigdzy View 1, View 2 ... View n

Ustawienia progu alarmu
predkosciomierza

‘Wywotanie MENU

Klawisze funkcyjne MENU

/Klawwsze operujgce zmiang rodzaju

1890
pomiaru podczas pracy maszyny
Dla widoku podstawowego View 1:
- zmiana zrédta pomiaru predkosci czujnik/GPS
Dla widoku View 2,3,4
- zmiana wyswietlanego pomiaru gérnej pozycji

Dla widoku View 2,3,4
- zmiana wyswietlanego pomiaru dolnej pozycji

Zmiana obstugiwanej maszyny

Ztgcze anteny GPS

ROOTSEY
Model No: ESP-17G-SJ

Supply DC: 12V Load 3A

Ref No: 546814782
Read Operational Manual

ceg

GPS

ROOTSEY

Ztacze gtowne

Mocowanie
Uchwytu
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8. Pierwsze uruchomienie

Wiaczenie zasilania

Na ekranie pojawia sie LOGO i nastepuje uruchamianie urzgdzena

ROOTSIZE]

Widok ekranu uruchamiania urzgdzenia

Power on
Memory Test 3200 kb
Loading system ...

Init input/output ports

Init AD converter
Checking DMA
Powering up MB sources
Setting GPS Mode
Reading register settings
Reading user settings
Personalisation

Done

Po wigczeniu zasilania komputer przechodzi tryby diagnostyczne oraz uruchamia
peryferia i system pracy. Zwykle jest gotowy do pracy po okoto 60 sekundach

Urzgdzenie samoczynnie przechodzi z trybu uspienia w tryb pracy w momencie

wykrycia pracy silnika - obrotomierz gtéwny ,silnik”.

Przejscie w tryb uspienia jest realizowane po zaniku obrotow silnika po czasie 60

sekund.

W czasie gdy urzgdzenie przebywa w trybie uspienia, wyswietlacz jest ciemny

oraz nie jest na nim wyswietlana zadna tres¢.

Aby przej$¢ w tryb przegladania pomiaréw lub dokonac¢ konfiguracji urzgdzenia

nalezy nacisngc jeden z przyciskow strzatki operowania MENU.
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9. Tryb pracy

Widok gtéwny View 1.

Aktualna $ciezka - przejazd llos¢ wykonanych cykli
Zasiew (prostokat petny) - wyjscie sterujace
zatgczone

Przejazd (prostokat pusty) - wyjscie sterujgce .,
roztaczone I I I |:| I Predkos¢
GPS Zrédto pomiaru predkosci
Numer aktualnej $ciezki- przejazdu B57.¢ GPS - pomiar satelitarny
/. Brak napisu - pomiar z
llosé Sciezek | Zasiew km/h czujnika kota
Zasiew dla prostokagta petnego O
Przejazd dla prostokata pustego "
Pomi jest k
omiary rejestrowane okresowe 0.00 H ha 0.000 ha
Obrotomierz nadrzedny
Pomiar obrotdw silnika
RPM WOM

O Talerz 1 O Talerz 2

Obrotomierze podrzedne - pomiar obrotéw osprzetu

E] Zmiana zrodta sygnatu predkosciomierza:
- GPS

- czujnik

Manipulacja licznikiem Sciezek technologicznych
Strzatka lewo/prawo zmniejsza / zwieksza numer Sciezki

Przytrzymanie dwdch klawiszy jednoczesnie zeruje ilos¢ wykonanych cykli

=] 1. Wszelkie ustawienia oraz zarejestrowane pomiary przypisane sg do kazdej
maszyny z osobna.
2. Pamie¢ urzadzenia przechowuje wszelkie dane po zaniku zasilania
3. Urzgdzenie rejestruje pomiary w sposob ciggty sumujgc rekordy
4. Wersja PRO dodatkowo rejestruje wszelkie parametry oraz lokalizacje w postaci
raportow z godzing i datg.Transfer danych odbywa sie za pomoca karty SD lub WiFI
taczgc sie za pomocg telefonu Smartphone pracujgcego w systemie Android.
5. Wersja Go PRO umozliwia transfer danych na serwer za pomocg sieci GSM

—| Wykrycie obrotow silnika powoduje przejscie urzgdzenia ze stanu uspienia do stanu
pracy.
Na podstawie predkosci obrotowej silnika rejestrowana jest ilos¢ motogodzin.
Obrotomierz nadrzedny uruchamia rejestrowanie czasu pracy silnika

Rejestrowanie czasu pracy maszyny oraz pomiaru areatu jest dokonywane gdy:
- silnik pracuje (obrotomierz nadrzedny wskazuje wartosc gbrotéw wiekszg od 0)
- maszyna wykonuje prace - swieci sie kontrolka pracy QO
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9.1 Pozostate widoki

Widok View 2.
Km/h
GPS
O Widok pomiaru |
Widok pomiaru I
RPM
Silnik
Widok View 3.
GPS
Widok pomiaru |
Km/h
[

@ Zmiana pomiaru | przyciskami géra/dot

E] E] Zmiana pomiaru Il przyciskami lewo/prawo.

Pomiar | oraz Il moze by¢ dowolnie ustawiony na wyswietlanie parametru:

- pomiar predkosci z GPS

- pomiar predkosci z czujnika

- pomiar predkosci obrotowej silnika

- pomiar predkosci obrotowej osprzetu (WOM, Talerz1, Talerz 2)

E\L Przetaczenie na widoku View 2, View 3 odbywa sie za pomocg przycisku zmiany
=l trybu wyswietlania
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9.2 Znacznik sciezek technologicznych zestawienie

Widok View 3.

Aktualna $ciezka - przejazd
Zasiew (prostokat petny) - wyjécie sterujgce zataczone
Przejazd (prostokat pusty) - wyjscie sterujgce roztgczone

llos¢ wykonanych cykli

HI[I

Numer aktualnej sciezki- przejazdu

llo$¢ Sciezek

Zasiew dla prostokata petnego
Przejazd dla prostokata pustego

Pomiary okresowe

/5/7 "~
Zasiew

|

«)l»)

|

0.000 km

0.000 ha
0.00 H ha
0.00 MH
0.00H

Km/h
GPS

0.0 km
0.0 ha

0 MH
OH

Predko$¢ maszyny

Pomiary state

| —

Manipulacja licznikiem $ciezek technologicznych
Strzatka lewo/prawo zmniejsza / zwigksza numer Sciezki

Przytrzymanie dwoch klawiszy jednoczesnie zeruje ilos¢ wykonanych cykili

9.3 Alarmy

- Dzwiekowy alarm dla kombajnu jak i kontrolki informacyjne sg aktywowane gdy:

- silnik pracuje (warto$¢ obrotow obrotomierza nadrzednego jest wieksza od zera)
- maszyna wykonuje prace ($wieci sie kontrolka WORK) QQO

- zostat nacisniety przycisk aktywacji alarmu predkosci i maszyna porusza
sie poza ustalonym zakresem

- zostat nacisniety przycisk aktywacji alarmu obrotéw i przynajmniej jeden z
elementdow osprzetu pracuje poza ustalonym zakresem lub sie zatrzymat

L DS

SPEED

O
ha

9.4 Pomiary rejestrowane

0 H - czas pracy silnika
0 MH - motogodziny pracy silnika

0.0 km- przebyty dystans

0.00 H ha - czas pracy maszyny - rejestr okresowy
0.0 ha - Areat, obszar wykonanej pracy

0.00 H - czas pracy silnika - rejestr okresowy
0.00 MH - motogodziny pracy silnika - rejestr okresowy
0.000 km - przebyty dystans - rejestr okresowy

0.000 ha -Areat, obszar wykonanej pracy - rejestr okresowy
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10. MENU

M| Jest to mozliwe tylko wtedy gdy silnik jest wytgczony (obrotomierz nadrzedny

Wywotanie MENU odbywa sie poprzez nacisniecie przycisku MENU.
wskazuje 0). Urzgdzenie zazgda autoryzacji w postaci podania hasta.

[«

E] Za pomoca klawiszy MENU nalezy wpisac¢ hasto.
Fabryczna wartos¢: 1234

Zaakceptowac przyciskiem ENTER

ir) L&) (=]

|MENU g’fOWne @® Obrotomierze @ Manipulacja przyciskami
;. . Strzatka géra/dét - ie sig w MENU
l PerkOSClomlerZ E rzatka géra/dét - poruszanie sig¢ w
HektaromleI’Z Enter akceptacja wyboru

Kalibracje czujnikéw
Ustawienia dodatkowe
Przeptyomierz

Wyijscie

Strona 13



ESP-17G-S]

ROOTSIEU

MENU gtéwne

Obrotomierze

l

Obrotomierz
1..6
Kalibracja

|

Wopisz ilos¢ impulséw na jeden obrot kota

Manipulacja przyciskami
Strzatka goéral/dét - zmiana wartosci.
Przytrzymanie powoduje automatyczne
zwiekszanie/zmniejszanie. Szybko$¢ zmian
. zalezy od dtugosci trzymania przycisku.
==} Enter akceptacja

0 Kalibracja wybranego
obrotomierza. llo$¢ impulséw
generowanych przez czujnik na jeden obrét
kofa to gtéwny parametr na podstawie, ktérego
dokonywany jest poprawny pomiar predkosci
obrotowej danego osprzetu.
Jezeli na kole, wale lub innym sprzezonym
elemencie znajduja si¢ np.4 magnesy to
wpisana warto$é powinna wynosic 4. Jezeli
za$ np. stosunek elementu sprzezonego (tego
ktéry generuje impulsy) z osprzetem, wynosi
inny niz 1:1 i np. wynosi 1:2 to wpisana
warto$¢ powinna by¢ ustawiona na 8.

IMENU gtowne

Obrotomierze

l

Obrotomierz
1..6
Kalibracja

|

Obrotomierz
1...6
Alarm

l

Alarm
Wartos¢ minimalna RPM

800

Jesli 0 alarm wytgczony

Manipulacja przyciskami
Strzatka goéral/dét - zmiana wartosci.
Przytrzymanie powoduje automatyczne
zwiekszanie/zmniejszanie. Szybko$¢ zmian
. zalezy od dtugosci trzymania przycisku.
==} Enter akceptacja

a Alarm - ustalenie nominalnej
wartosci predkosci obrotowej
danego osprzetu. Jezeli np. optymalng

wartoscig dla mtocarni jest zakres predkosci
450 - 550 RPM, nalezy ustawi¢ 500.

IMENU gtowne

Obrotomierze

|

Obrotomierz
1..6
Kalibracja

|

Obrotomierz
1...6
Alarm

Odchytka alarmu

10%

Manipulacja przyciskami
Strzatka gora/dét - zmiana wartosci.
Przytrzymanie powoduje automatyczne
zwigkszanie/zmniejszanie. Szybko$¢ zmian
. zalezy od dtugosci trzymania przycisku.
=) Enter akceptacja

a Odchytka alarmu - ustalenie

pra odchytki od wartosci nominalnej
alarmu. Jezeli np. nominalng wartoscig dla
miocarni jest zakres predkosci 450 - 550 RPM
i ustawiona warto$é wynosi 500 to odchytka

alarmu powinna by¢ ustawiona na 10%.

Obrotomierz
1..6
Odchytka
Alarmu
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|MENU g’féwne () Reczna ka”braCja @ Manipulacja przyciskami

R H Strzatka gora/dét - poruszanie si MENU

Automatyczna kalibracja 0 g poruszanie sig w

®
H “‘ Enter akceptacja wyboru
Obrotomierze Wyjscie pracia wy

l 0 Reczna kalibracja umozliwia

Ustawienia precyzyjng kalibracje obrotomierza.
o Wymaga znajomosci parametréw impulsatora.

Silnika Automatyczna kalibracja wymaga znajomosci

aktualnej predkosci obrotowej silnika.

|

Reczna/
Automatyczna
kalibracja

|

MENU gtéwne

{ ] CZanik @ Manipulacja przyciskami

Alternator @ Strzatka goral/dét - poruszanie sie w MENU
[
: d .
Obrotom ierze WyJéCIG Enter akceptacja wyboru
l T T 0 Wybor pomiegdzy zrédiem
Ustawienia @ sygnatu pochodzacego z
Sllnlka czujnika i alternatora.

Ze wzgledu na prostote podtgczenia i
jednoczesnie uzyskany efekt o zblizonych
parametrach zaleca sig¢ uzywanie alternatora
jako zrédto impulséw obrotomierza gtéwnego.
W takim przypadku podtgczenia nalezy

Reczna dokonac¢ do wyjscia diagnostycznego
. . oznaczonego jako ,W”. Jezeli alternator
ka'lbraCja fabrycznie nie jest wyposazony w takie wyjscie
mozna wykonac je samodzielnie podigczajac
sie bezposrednio pod cewke (przytacze przed
diodg prostowniczg).

Czujnik
Alternator

!

IMENU gtéwne

. Y s . . T Manipulacja przyciskami

Wpisz ilo$¢ impulséw na jeden obrot silnika Strzatka goraldst . smiana wartos,
Przytrzymanie powoduje automatyczne
zwigkszanie/zmniejszanie. Szybko$¢ zmian

. zalezy od dtugosci trzymania przycisku.

Obrotomierze 1 Enter akceptacia
l . . o Kalibracja gtéwnego
Ustawienia obrotomierza. llo$¢ impulséw
Sllnlka generowanych przez czujnik na jeden obrét

watu korbowego to gtéwny parametr na
podstawie, ktérego dokonywany jest poprawny
pomiar predkosci obrotowej silnika. Jezeli

® czujnik jest zamontowany na przetozeniu
np.koét pasowych to nalezy wpisacé ilos¢
Reczna impulséw przypadajgcych na jeden obrot watu
. . po przetozeniu. | tak np. jezeli koto pasowe na
ka'lbraCja ktérym zamieszczono czujnik jest dwukrotnie
mniejsze to nalezy wpisa¢ dwukrotnie wigkszg
l ilos$¢ impulsow od fizycznie wystepujgcych na
tym kole pasowym.

Czujnik
Alternator

|

Czujnik- llos¢
impulséw na
obrét
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. Manipulacja przyciskami

UStaW przekjfad me Strzatka gora/dét - zmiana wartosci.
Przytrzymanie powoduje automatyczne
zwiekszanie/zmniejszanie. Szybko$¢ zmian

. zalezy od dtugosci trzymania przycisku.

IMENU gtowne

Obrotomierze 115 “=] Enter akceptacja
l 0 Kalibracja gtéwnego
H H obrotomierza. llo$¢ impulsow
UStaWIenla generowanych poprzez alternator jest
Sl|n|ka proporcjonalna do predkosci obrotowe;j silnika.

Przetozenie to gtéwny parametr na podstawie,
ktérego dokonywany jest poprawny pomiar
predkosci obrotowej silnika. Alternator jest

[ zamontowany na przetozeniu kot pasowych.
Reczna Nalezy zmierzy¢ o ile koto pasowe watu jest
T . wigksze wzgledem kota pasowego alternatora.
kalibracja Jezeli koto pasowe watu mierzy $rednice 15
cm, za$ koto pasowe alternatora 10 cm, to
przetozenie wynosi 1:1.5.
Diagnoza sygnatu impulsowego alternatora
polega na pomiarze wartos$ci napiecia
Czujnik multimetrem na zakresie DC podczas pracy
silnika na wolnych obrotach. Jezeli wskazanie
Alternator w przyblizeniu jest rowne 0,6 napigcia
instalacji, to oznacza, ze wyjscie jest w petni
sprawne (dla instalacji 12V warto$¢ zmierzona
powinna wynosi¢ okoto 7V).

Alternator -
przektadnia

Manipulacja przyciskami

Strzatka gora/dét - zmiana wartosci.
Przytrzymanie powoduje automatyczne
zwiekszanie/zmniejszanie. Szybko$¢ zmian
zalezy od dtugosci trzymania przycisku.
Enter akceptacja

IMENU gtowne

Uruchom silnik

() (¢ &)

Obrotomierze Wopisz aktualng predko$¢ obrotowg silnika

l 900 0 .
Kalibracja gtéwnego

obrotomierza. Niezaleznie czy

Ustawienia : . urzadzenie podtgczono do alternatora czy
s ZatherdZ gdy gOtOWG czujnika, automatyczna kalibracja umozliwia
Silnika dokonania ustawien obrotéw silnika bez

znajomosci ilosci impulséw na jeden obrét watu
korbowego. Taka metoda kalibracji jest
stosowana gdy wystepuje duza ilo$¢ impulséow

U na jeden obrot oraz wystepuje trudne do

Automatyczna pomiaru przetozenie. Jedynym parametrem,
. . ktory nalezy znac¢ jest aktualna predkos¢
kallbraCJa obrotowa silnika. Aby dokonaé kalibracji, silnik

musi by¢ uruchomiony i pracowac ze znang i
stabilng predkoscig. Nalezy tg predkosc
obrotowg wpisa¢ w MENU i zaakceptowaé
przyciskiem ENTER. Urzadzenie samoczynnie
przeliczy przektadnie oraz ilo$¢ impulséw na
jeden obrot kota.
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M EN U {éwne . . Manipulacja przyciskami
g WpISZ ObWOd ko’ra Strzaﬁka gjérZId):Sl - zmiana wartosci.
Przytrzymanie powoduje automatyczne
zwigkszanie/zmniejszanie. Szybko$¢ zmian
. zalezy od dtugos$ci trzymania przycisku.
=) Enter akceptacja

Predkosciomierz 250 cm

,“ 0 Kalibracja predkosciomierza -
| Obwdd kota | obwod.

l Jednym z dwéch parametréw wymaganych do

poprawnego obliczania predkosci jest obwaéd
kota. Wazne jest to aby pomiaru obwodu
dokonac precyzyjnie. W celu uzyskania
wysokiej i trwatej precyzji pomiaru predkosci
czynno$¢ tg nalezy powtarzaé przed
rozpoczeciem kazdego sezonu. Pomiaru
nalezy dokona¢ mierzac doktadnie tg czes$¢

. e ’ . P Manipulacja przyciskami
Wpisz ilos¢ impulséw na jeden obrot kota Strzatka goraldot - zmiana wartosci.
Przytrzymanie powoduje automatyczne
zwiekszanie/zmniejszanie. Szybko$¢ zmian
zalezy od dtugosci trzymania przycisku.
=) Enter akceptacja

IMENU gtowne

Predkosciomierz 1

l 0 Kalibracja predkosciomierza -
impulsy. llo$¢ impulséw

| Obwodd kota | generowanych przez czujnik na jeden obrot
kota to drugi najwazniejszy parametr na
podstawie, ktérego dokonywany jest poprawny
pomiar predkosci maszyny.
Jezeli na kole, wale lub innym sprzgzonym

llos¢ |mpu|séw elemencie z kotem znajdujg sie np.4 szpilki lub
, 4 magnesy to wpisana warto$¢ powinna
na obrot wynosic¢ 4. Jezeli za$ stosunek elementu
sprzezonego (np.watu ) z kotem, wynosi 1:6 to
wpisana warto$¢ powinna by¢ ustawiona w tej
wielokrotnosci czyli na 24. Czujnik montowany

na przednim kole niweluje btedy pomiaru
zwigzane z poslizgiem kota.

MENU atéwne . . rz Manipulacja przyciskami

| g WpISZ nomlnalna predkosc Strzatka géra/dét - zmiana wartosci.
Przytrzymanie powoduje automatyczne
zwiekszanie/zmniejszanie. Szybko$¢ zmian

zalezy od ditugosci trzymania przycisku.

==} Enter akceptacja

Predkosciomierz

l 7.0km/h
- O Alarm - ustalenie nominalnej

| Obwodd kofa | predkosci maszyny. Jezeli np.

optymalng wartoscig jest zakres predkosci 6.5

l - 7.5 km/h, nalezy ustawi¢ 7 km/h.

llos¢ impulséw

na obrot
Nominalna

predkosc¢
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MENU gtéwne| | @ gzerokosé maszyny 500cm
llos¢ sciezek technologicznych 7

s Czas przetgczania Sciezki 3s
Hektaromierz

l Wyjscie

Manipulacja przyciskami

Strzatka goral/dét - aby zmieni¢ zadang
warto$¢ nalezy wybraé parametr oraz
nacisngé przycisk ENTER.

Manipulacja przyciskami

Strzatka gora/dét - zmiana warto$ci.
Przytrzymanie powoduje automatyczne
zwiekszanie/zmniejszanie. Szybko$¢ zmian
zalezy od dtugosci trzymania przycisku.
Enter akceptacja

0 Szerokos$¢ maszyny -
podstawowy parametr na
podstawie, ktérego urzadzenie dokonuje
pomiaru areatu. Nalezy wpisa¢ szerokos$¢
elementu roboczego mierzonego w cm.
llos$¢ $ciezek technologicznych - parametr
ustawiany do sterowania zamykaniem i
otwieraniem $ciezek technologicznych.
Czas przetaczania sciezki - opdznienie
czasowe czujnika na TUZ eliminujgce drgania
i zaktocenia. Jezeli czujnik wygeneruje sygnat
dtuzszy od ustawionego czasu, wéwcza
urzgdzenie doliczy przejazd.

(2]
(¥
0
()
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MENU gtéwne

[ ]

Ustawienia

dodatkowe

|

MENU gtéwne

@® Zerowanie pomiarow
Zmiana hasta

Wyjscie

@ Manipulacja przyciskami
@ Strzatka goral/dét - poruszanie sie w MENU

Enter akceptacja wyboru

Ustawienia
dodatkowe

|

|  Zerowanie

® Zeruj pomiary
Ustawienia fabryczne

Wyijscie

Manipulacja przyciskami
Strzatka goral/dét - poruszanie sie w

@ MENU

Enter akceptacja wyboru

O Zeruj pomiary- kasowanie
wszystkich rejestrow okresowych.
Ustawienia fabryczne - zerowanie wszystkich

rejestrow w tym okresowych wraz z
przywréceniem ustawien konfiguracyjnych do

wartosci domysinych.

Funkcje zerujg rejestry tylko dla aktualnie
wybranej maszyny.

MENU gtéwne

[ ]
Ustawienia
dodatkowe

|

| Zmiana hasta |

Podaj hasto:

0000
°

Manipulacja przyciskami
Strzatka gora/dét - zwieksza zmniejsza
cyfre przy ktérej wyswietlana jest kropka

Manipulacja przyciskami
Strzatka lewo/prawo - poprzednia/kolejna
cyfra

HEE @6

Enter akceptacja
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MENU gtéwne

[ KalibraCja CZanika 1 502 @ Manipulacja przyciskami
Ka“braCja CZanika 2 1 05 @ Strzatka goral/dét - poruszanie sie w MENU

™= . Kalibracja CZanika 3 785 Enter akceptacja wyboru
Kalibracje Widok ADC
czujnikow i iard
J Widok pomiarow 0 Wskazywana warto$¢ przy danym
czujniku jest to odczyt aktualnego

.. pomiaru.
Wyijscie
Widok ADC - wybor tej funkcji przetgcza na
bezposredni wglad w wartosci bezposrednio
odczytywane z przetwornika ADC w zakresie 0
- 1024. Jest to pomiar odczytywany bez
zmiennych kalibracyjnych.

Widok pomiaréw - wybor tej funkcji przetacza
na widok mierzonej wartosci wynikajacej z
kalibracji. Pomiar prezentowany jest
uwzgledniajgc zmienne kalibracyjne. Jezeli
kalibracja nie byta dokonana woéwczas widok
bedzie rowny wartos$ci bezposrednio
odczytywanej z przetwornika ADC.

Funkcja Widok pomiaréw oraz Widok ADC
zmienia tryb wyswietlania pomiaréw jedynie w
obrebie MENU kalibraciji.

s . .. Manipulacja przyciskami

MENU g*Owne ROdzaJ CZanlka Strzatka géra/dét - Wybor pomigdzy
Wskazanie rosnie - napigcie rosnie

Wskazanie maleje - napiecie rosnie

- 502 Enter akce j
T T Sher ptacja wyboru
Kalibracje l

czujnikow Wskazanie rosnie - napiecie roénie 0

W zaleznosci od rodzaju
czujnika oraz sposobu jego
podtgczenia napigcie na jego wyprowadzeniu
- — wraz ze wzrostem warto$ci fizycznej moze
ROdza] CZanlka male¢ lub rosng¢. Przedstawiona warto$¢ 502
to przyktadowa warto$¢ odczytana poprzez

1 . 3 przetwornik ADC. Obserwujac tg wartos$¢

l nalezy zwigekszy¢ warto$¢ fizyczng dla

czujnika (np.i ci$nienie) i stwierdzi¢ czy
warto$¢ wzrosta czy zmalata. Za pomocag
strzatki géra/dot wybra¢ odpowiedni rodzaj
czujnika.

MENU g’réwne ROZpOCZQtO kalibracje Enter akceptacja
Ustal wartos¢ minimalng czujnika
[}
. . Nalezy ustawi¢ czujnik w potozeniu
Kalibracje 0 0. Jezeli np. jest to czujnik
ci$nienia w tym momencie nie powinno byé

CZUJnIkOW 502 dostarczone do niego zadne ci$nienie, jezeli
l np. jest to czujnik ptywakowy powinien zostac

ustawiony dla poziomu 0 L. Prezentowana
warto$¢ 502 jest to przyktadowe wskazanie na
biezgco odczytywane przez przetwornik. Po

ROdza_l CZanlka ustawieniu czujnika w pozycji 0, nalezy
1 3 nacisngé przycisk Enter.

l

Wartosé zerowa
czujnika 1...3

|

Gdy gotowe nacisnij Enter
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MENU gtéwne

Kalibracje
czujnikow

Rodzaj czujnika
1..3

|

Wartos¢ zerowa
czujnika 1...3

l

Wartos¢ koncowa
czujnika 1...3

Ustal wartos¢ maksymalng czujnika

980

Gdy gotowe nacisnij Enter

Enter akceptacja

|

0 Nalezy ustawi¢ czujnik w potozeniu
maksymalnym. Jezeli np. jest to
czujnik ci$nienia to w tym momencie powinno
by¢ dostarczone do niego maksymaine
mozliwe ci$nienie np.40 BAR , jezeli np. jest to
czujnik ptywakowy powinien zosta¢ ustawiony
dla poziomu maksymalnego np. 400 L.
Ustawienie czujnika w pozycji max przynosi
najlepsza doktadnos¢ kalibracji. Jezeli
uzytkownik nie ma fizycznej mozliwosci
wywotania takiego stanu czujnika, powinien
ustawi¢ go w mozliwie wysokim stanie np. 40
BAR - 10 BAR .Zamiast 400L - 150L.
Prezentowana wartos¢ 980 jest to
przyktadowe wskazanie na biezgco
odczytywane przez przetwornik. Po ustawieniu
czujnika w pozycji maksymalnej, nalezy

IMENU gtéwne

[ ]

Kalibracje
czujnikow

Rodzaj czujnika
1..3

|

Wartos$é zerowa
czujnika 1...3

|

Wartosé koncowa

Wpisz przyrost np...ilos¢ litrow
1

Gdy gotowe nacisnij Enter

Manipulacja przyciskami
Strzatka gora/dét - zmiana wartosci.
Przytrzymanie powoduje automatyczne
zwigkszanie/zmniejszanie. Szybko$¢ zmian
. zalezy od dtugosci trzymania przycisku.
=) Enter akceptacja

O Nalezy wpisa¢ fizyczng warto$¢ od

stanu zerowego czujnika do stanu
koncowego. Np. dla czujnika cisnienia wartosé
zero wynosita 0 BAR, za$ dla stanu
koncowego 10 BAR, wéwczas przyrost wynosi
10.

czujnika 1...3

|

| Przyrost

|
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MENU gtéwne

[ ]
Kalibracje
czujnikow

Rodzaj czujnika
1..3

|

Wartosé zerowa
czujnika 1...3

|

Wartos¢ koncowa
czujnika 1...3

Wpisz wartos¢ maksymalng czujnika
1

Gdy gotowe nacisnij Enter

Manipulacja przyciskami
Strzatka gora/dét - zmiana wartosci.
Przytrzymanie powoduje automatyczne
zwiekszanie/zmniejszanie. Szybko$¢ zmian
. zalezy od dtugosci trzymania przycisku.
nnnnn Enter akceptacja

0 Nalezy wpisa¢ stan maksymalny
jaki moze odczyta¢ czujnik. Np.
jezeli zbiornik cieczy miesci 400L nalezy
wpisac 400.

|

Przyrost

|

Wartos¢
maksymalna
czujnika 1...3

Czujnik 1 - Masa ziarna

E Rozsiewacz
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11. Opis wyprowadzen

ROOTSEY
Model No: ESP-17G-SJ

Supply DC: 12V Load 3A
Ref No: 546814782
Read Operational Manual

-
ROOTSEY

~

Rozsiewacz

1. Czarny

2. Czerwony
}. Niebieski
l. Zielony

). Fioletowy
). Szary

7. Zotty

3. Szaro-zotty

). Biato-zétty

10. Niebiesko-czarny
11. Zielono-brgzowy
12. R6zowo-brgzowy
13. Zotty

14. Zébto-bragzowy
15. Brgzowy

16. Biato-zétty

17. Biato-szary

18. Biato-zielony

19. Bialy

Zasilanie -
Zasilanie +
Obroty silnika
Obrotomierz R4
Obrotomierz R5
Obrotomierz R3
Predkosciomierz
Obrotomierz R1
Obrotomierz R2
Obrotomierz R6
Wej. Analogowe 1
Wej. Analogowe 2
Wej. Analogowe 3
NC

NC

NC

NC

WyjScie sterujagce

Aktywacja hektaromierza Aktywacja hektaromierza

7
o
12
o

139 149 15¢ 16¢

17 . 18

Zasilanie -
Zasilanie +
Obroty silnika
Talerz 1

NC

NC
Predkosciomierz
WOM

Talerz 2

NC

Masa ziarna

NC

NC

NC

NC

NC

NC

Znacznik sciezek techn.

19

Strona 23



ESP-17G-S]

ROO

SIEU

12. Czujniki i sterowanie

Schemat podigczenie przekaznika
do wyjscia sterujacego

Zasilanie 1%V/24V

Do wyjécia przekaznikowego

Q>
& & Dowolne urzadzenie wykonawcze
73
S A
oo 1 It
A ]
M '
] ; ]
< 5
@ ] Styki przekaznika
3 ) Cewka przekaznika
< @ ]
Potaczy¢ z przewodem biatym 5. ... ... ..... ]

Przyktady zastosowania roznego rodzaju czujnikow

Rodzaje wyprowadzen i sposoby podtgczania czujnikdw uzywanych do
pomiaru predkosci obrotowe;.

1. Indukcyjny dwu-przewodowy. Wyjscie sygnatu napieciowe.

2. Indukcyjny dwu-przewodowy. Wyjscie sygnatu NPN lub PNP.

3. Indukeyjny tréj-przewodowy. Wyjscie sygnatu typu NPN [ubPNP

4. Hallotronowy tréj-przewodowy. Wyjscie sygnatu typu NPN lub PNP.

Rodzaje wyprowadzen i sposoby podtgczania przetwornikéw uzywanych do
pomiaru wartosci fizycznych.

5. Rezystancyjny jedno-przewodowy.

6. Rezystancyjny dwu-przewodowy

7 Napiecieowy troj-przewodowy

8. Pradowy dwu-przewodowy.

DIGIT =0
1 p—t
h
2
3
4

0 DIGIT - wejscie sygnatowe
obrotomierza. Nalezy faczy¢

z wybranym wejsciem sygnatowym

urzadzenia. 5

ADC - wyjscie analogowe (poziom
cieczy,cisnienie, temperatura etc).
Nalezy taczy¢ z wejsciem analogowym
urzadzenia.

Stabilizator liniowy
10V DC

ADC

Stabilizator liniowy
5V DC

ADC

6
I
(&)
fa)
<
0- 28V QC
7 I | GND
VD
10 - 28V DC
8

ADC
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13. Zasilanie

Podtgczenie zasilania.

W instalacjach 24V w celu unikniecia problemow ze
zbyt wysokim napieciem zasilania zaleca sie
wykonanie odczepu 12V tak jak pokazano to na
rysunku. Nie zaleca sie stosowania zadnego rodzaju
przetwornic impulsowych obnizajgcych napiecie z 24V ]
na 12V. Jezeli urzgdzenie zasilane jest z linii
poditgczonej bezposrednio do akumulatora, nalezy
szeregowo wpigc bezpiecznik mozliwie najblizej
akumulatora. Warto$¢ zabezpieczenia prgdowego nie
powinna przekraczac¢ 5A.

12V

24V
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