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Mobilny system kontroli tadunku serii ESP-17

Kazde zdarzenie jest zapisywane z data,
godzing, lokalizacjg oraz wszystkimi
aktualnymi pomiarami.

Zdarzenia ktdre zapisuje system:

- odpalenie / zgaszenie silnika

- czas postoju z odpalonym silnikiem powyzej
3 minut

- rozpoczecie/ zakonczenie zatadunku

- przekroczenie dopuszczalnej predkosci

- przekroczenie dopuszczalnej tadownosci

- przekroczenie czasu pracy kierowcy

- zbyt ostre hamowanie

Serce systemu

System w zaleznosci od potrzeb uzytkownika
moze by¢ wyposazony i stuzy¢ wytgcznie
jako urzadzenie wagowe lub petnic role
petnego systemu kontroli.

Sercem systemu jest wielozadaniowy
procesor zbierajacy i przetwarzajacy dane.

- odpowiednio planowac i wykorzystywac tadownos¢
pojazdéw

- sprostac rozporzadzeniom i dyrektywom Parlamentu
Europejskiego

- spetnia¢ standardy 1SO

- w pehni zapobiega¢ karom naktadanym przez GITD
- kontrolowac i zmniejszac koszty paliwowe

- otrzymywac informacje o sposobie jazdy kierowcow
- otrzymywac biezace informacje o bezpieczenstwie
kierowcow i catej floty

- natychmiastowo reagowac w sytuacjach trudnych

Rejestracja

Urzadzenie niezaleznie od zdarzen moze rejestrowac
parametry pojazdu w okre$lonych interwatach czasowych
od 60 do 600 sekund.

Wszelkie zarejestrowane zdarzenia wraz z historig tras sg
zapisywane i przechowywane w wewnetrznej pamieci
przez okres 10 lat.

Niezaleznie od tachografu zbiera informacje czasu
przejazdu oraz czasu zatadunku.

Zdalny dostep do informacji

Wspotpracuje z systemem RFID co umozliwia
identyfikacje kierowcy i zarzadzanie prawami obstugi.
Urzgdzenie moze pracowac w trybie OFFLINE lub
ONLINE z wigczonym lub wytaczonym systemem
$ledzenia GPS.

Wspdtpracuje z drukarka termiczng, ktdra na rzadanie
lub po zakonczonym zatadunku drukuje paragon
potwierdzajacy.

W trybie ONLINE wszystkie parametry w tym wagowe
sg na biezaco wysytane na serwer.

Wybrane zdarzenia mogg by¢ wysytane poprzez SMS z
mapa lokalizacji na wskazany numer komdrkowy.

Elementy systemu montowane modutowo:

- kontroli dynamiki jazdy

- kontroli zuzycia i poziomu paliwa

- sabotazowe

- kradziezowe

- drukowania raportéw

- sensonometry do przetwarzania informacji z
przetwornikow

Kontrola paliwa

System kontroli paliwa rejestruje niezaleznie zuzycie
paliwa na podstawie jednego z elementéw:

- czujnika piezo zamieszczonego na pompie rzedowej
- przeptywomierza réznicowego
- magistrali wtryskdw systemu Common Rail

Dokonuje pomiaru poziomu paliwa w zbiornikach o
regularnych oraz nieregularnych ksztattach na
podstawie jednego z elementéw:

- czujnika ptywakowego
- sondy paliwowej
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Rodzaje czujnikdw w zawieszeniach

Urzadzenie wspdtpracuje z czujnikami tensonometrycznymi oraz
przetwornikami ci$nienia, co umozliwia implementacje w
maszynach i pojazdach, dokonujac pomiaru masy towaru:

- zatadowanego w pojazdach z zawieszeniem pneumatycznym,
na podstawie ci$nienia wytworzonego na poszczegdlnych osiach

- zatadowanego w pojazdach z zamontowanymi czujnikami
tensonometrycznymi

- tadowanego w maszynach z uktadem hydraulicznym, na
podstawie ciénienia wytworzonego na teleskopie

System kontroli dynamiki jazdy
Rejestruje trzy rodzaje hamowan i podaje wartos¢ ich sity:

- umiarkowane
- mocne
- wypadkowe

Rejestruje przyspieszenia i podaje ich wartos¢.

Alarmy

Alarmy kradziezowe informujg o:

- wtargnieciu do pojazdu

- otwarciu lub wykryciu ruchu w luce towarowej

- innych niebezpieczenstwach wywotanych naciénieciem przycisku
EMERGENCY przez kierowce

Alarmy sabotazowe sygnalizujg o prébach nieautoryzowanych
ingerencji w system ESP.

Al
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series Power Supply
Wiyk 3 PIN
MAIN IN GSM GPS Antena
Antena ‘

Wtyk 9 PIN czarny - minus
MAIN czerwony - plus 12V 1.8 A
< niebieski - obroty silnika

Wtyk 9 PIN
SLAVE

Podstawowe funkcje:
Masa catkowita - tara
tadunek - masa netto
Wazenie - funkcja zero
Zatadunki - rejestracja
Masa przdd - masa tyt

“““““

-

Wtyk 9 PIN
PRINTER

Wtyk 9 PIN
MAIN IN

Dodatkowe funkcje i pomiary:

- obroty silnika Wiyk 9 PIN
MAIN OUT

Wtyk 9 PIN
MAIN IN

17 xx

- wspotpraca z drukarka

- predkos¢ jazdy - GPS
- dzwiekowa sygnalizacja zwiekszania predkosci
- lokalizacja GPS

- motogodziny - na pedstawie obrotow silnika
- roboczogodziny

- czas pracy na wolnych obrotach

- czas zatadunku

2 x Wtyk 3 PIN

- rejestracja zbyt szybkiej jazdy
- historia zapisywana w. pamieci urzgdzenia 1GB

- modem GSM - podglad ONLINE, lokalizacja, historia
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Opis wyswietlacza

Masa towaru

Obroty silnika

Masa pojazdu

1 3 494

tadunek

1598 <
28 519,

Masa catkowita

13 494,

tadunek

28 519,

Masa catkowita

21:58:16 20.01.2015

5.8 krilp/i

Przdd: 13 987 kg
Tyt: 14 532 kg

21:58:16 20.01.2015

152

Wazenie

Zatadunki:

Koncowy: 00000 kg
00000 kg
00000 kg
00000 kg
Poczatkowy: 00000 kg

Suma: 00000 kg

21:58:16 20.01.2015
Motogodziny 00000 MTH
Roboczogodziny 00000 H
Motogodziny 000.00 MTH 000.00 HNO CNV P 0000
Roboczogodziny 000.0f - 000.00 HNR1 CNV T 0000

Czas pracy na wolnych obrotach
Czas zatadunku lub na przekroczonym
zakresie

LOGO Firmy/Nazwa Maszyny/Numer rej.

Cinienie BAR:

Przéd: 0.00
Tyt: 0.00

Lokalizacja GPS GPS: 05301291610 N

Firmware: V 0.1
Model No. ESC-12-GP-SJ]
SN: ETH/2016/72415368P

018012452545 S
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Data / godzina

Predkos¢ pojazdu

Masa pojazdu Przod / Tyt

Zero wagowe

Historia zatadunkéw

0Od najmtodszego do najstarszego

Suma masy ostatnich pieciu
zatadunkow

Komunikacja modutu Przéd / Tyt

Ciénienie uktadu pneumatycznego

Przéd / Tyt

Parametry techniczne

Ogolne:

Numer produktu
Ptyta gtéwna
Liczba wejs¢
Procesor
Pamig¢ RAM

Pamiec

Zasilanie DC:
Pob6r mocy

Pobor pradu
Transfer danych
Wyswietlacz LCD
Temperatura pracy

Wymiary

Modut GPS:
Pasmo czestotliwosci

Kanaty
Doktadnos¢ pozycji

Doktadno$¢ predkosci

Przyspieszenie Doktadno$¢

Doktadno$¢ czasowa
Odzyskanie czas
Czas pierwszej pozycji

12898579 Wejsécia analogowe:

3 Pomiary:

ASS CORE Plus 8.0. MHz

4096 kB Wejscia cyfrowe:

1GB

8-18V Pomiary:

4 W

2500 mA Modut GSM:
Pasmo:

GPRS Multi-slot Class12,
GPRS Mobile Station

GPRS SMS

Mono 240x128 dots
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Zakres napiecia: 0 - 3.3V
Rozdzielczoé¢: 1024

Przetwornik: 10 Bit

Poziom paliwa, temperatura, ci$nienie
odlegtos¢, wysokos¢

Zakres czestotliwosci:

0.1 - 100 kHz,
Rozdzielczos¢: 4 MHz
Zakres napiecia: 2 - 40V
Obroty na minute, predkosc,
Common Rail

900/ 1800 MHz
1~12 konfiguracyjne
Clasa B

Zgodne z GSM Phase 2/2+
_ Clasa 4 2W @ 900 MHz
20do +50st. C Clasa 1 1W @ 1800 MHz
150x13,0x3,0cm  protokoly transmisyjne PPP/ TCP/ UDP/ HTTP/ FTP/ SMTP
Szer x Wys x Gleb
Modut wagowy:
L1 (1575.’42MHZ)
66 , 22 (Sledzenie) Maksymalna ilo$¢ czujnikéw 8
Zakres pomiarowy 1 ~ 60 000 kg
bez pomocy 3,0 m Rozdzielczos¢ pomiaru 8192 / 65535
zDGPS 2,5m Rozdzielczos¢ masy 1kg

bez pomocy 0,1 m /s
zDGPS0,05m /s

bez pomocy 0,1 m/s 2

zDGSP0,05m/s?
<100 ns
<1s

Zimny start <35 s
Ciepty start <35 s
Goracy start <1's




